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アンローダ自動運転制御システムの開発 
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要旨 : 
水島製鉄所原料岸壁のロープトロリ式アンローダに自動運転制御システムを開発し，実用

化に成功した。本システムは，自動運転制御上の課題であるグラブバケットの振れ止め制

御・軟着地制御・原料つかみ量制御の三大要素技術から構成され，機能的にも目標の精度・

能率を達成している。また，安全・運用面と制御機能との調和を図ることにより，オペレ

ータにとって従来運転と違和感の少ないシステムを構築した。現在，所期の目的とした自
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